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L'UJI aconsegueix prop de 300.000 euros
per a la millora de la manipulacio
cooperativa submarina

Es desonvoluparan dos projectes de robotica per a estudiar la millora de la

comunicacioé sense fil i el disseny d’una ma artificial assequible i versatil

La Universitat Jaume | de Castell6 ha aconseguit, dins del Pla Estatal d’Investigacio
Cientifica i Técnica i d’Innovaci6 2017-2020, prop de tres-cents mil euros per a
desenvolupar una investigacio per a la millora de la manipulacié cooperativa submarina
mitjangant 'aprenentatge, la realitat augmentada i les comunicacions sense fils i I'estudi del
disseny unificat d’'una ma artificial assequible i versatil per a I's protétic i en robotica
col-laborativa.

El projecte ‘Millora de la manipulacié cooperativa submarina mitjangant I'aprenentatge, la
realitat augmentada i les comunicacions sense fils’ esta dirigit pel catedratic Pedro José
Sanz i I'investigador Raul Marin, del Departament d’Enginyeria i Ciéncia dels Computadors
i del Centre de Robotica Submarina de I'UJI (Cirtesu) amb un pressupost de 175.087 euros.
En el projecte participen distints centres capdavanters en aquesta area coordinats per la
universitat publica de Castell6.
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El seu principal objectiu és demostrar 'acoblament col-laboratiu d’estructures complexes
sota 'aigua en un entorn desconegut. Per aix0, s’emprara una arquitectura de comunicacio
multimodal en xarxa per a garantir la coordinacio dels vehicles i un nou escaner laser per a
oferir nvols de punts per a identificar els objectes i aconseguir també un mapa detallat de
I'area d’'intervencié i localitzacié dels objectius. Entre les aplicacions potencials del projecte
s’inclou I'oceanografia, la industrial offshore, la pesca, els parcs eolics o les industries
nuclears.

La investigacio ‘Cap a un disseny unificat d'una ma artificial assequible i versatil valida per
a I'ts protétic i en robotica col-laborativa’, dirigit pel catedratic Antonio Pérez Gonzalez i la
investigadora Marta Mora Aguilar del Departament d’Enginyeria Mecanica i Construccio
amb un pressupost de 121.000 euros, té com a objectiu el disseny d’una ma artificial robusta
perd a la vegada flexible, simple i assequible, aixi com facilment acoblable als bracos
robotics i encaixos protétics.

El projecte preveu la demostracié de la destresa de la ma en situacions realistes de
manipulacio, com ara la competicié Cybathlon o el congrés IROS. Addicionalment, inclou el
desenvolupament de noves aplicacions d’intel-ligéncia artificial i realitat augmentada que
faciliten el desenvolupament de sistemes de control i I'entrenament de les persones
usuaries.



