El novedoso robot en el que trabajan investigadores del parque cientifico parte del formato de un scooter y es totalmente auténomo.

HECTOR FUENTES

Innovacién en
entornos de trafico
restringido

» El programa Createc de
la Generalitat busca fomen-
ta el emprendimiento inno-
vador de hase tecnoldgica,
como es el caso de
Quixmind, spin off surgida
de la Universidad de
Alicante. Apoya a empresas
cuyas actividades se basan
en la explotacion del cono-
cimiento y la tecnologia, y
ha dotado con 177.000 eu-
ros el proyecto alicantino
ante la propuesta investiga-
dora en entornos de trafico
restringido que solucione
necesidades todavia no cu-
biertas adecuadamente por
los productos que hay en el
mercado, a partir de la tec-
nologia propia de la empre-
sa como son el mapeoy la
localizacion. VICTORIA BUENO

La UA desarrolla un robot sin conductor
para el traslado de personas y material

» Investigadores del parque cientifico logran que la Generalitat les financie un afio para un prototipo que soporta 100 kilos
» Hospitales, geriatricos, aeropuertos y grandes empresas figuran entre los futuros usuarios de esta nueva tecnologia punta

VICTORIA BUENO

M La Universidad de Alicante
estd desarrollando un novedoso
prototipo de robot auténomo li-
gero, con capacidad innovadora
para el mapeo y una localizacién
precisas, que permitird el trasla-
do de personas y material con
hasta cien kilos de peso de forma
teledirigida.

Los investigadores de la em-
presa de base tecnolégica
Quixmind, surgida de los labora-
torios de la propia Universidad el
ano 2012, han logrado financia-
cién de la Generalitat dentro del
programa Createc para mejorary
obtener a lo largo de este afio el
nuevo robot con utilidad tanto
ptiblica como privada, y como
fruto de la tecnologfa puntera.

«Elproyectonace dehaceruna
madquina diferente a lo que ya es
habitual, automatizandolay con-
virtiéndola en unrobot con capa-
cidad de hasta 100 kilos y despla-
zamiento en edificios de grandes
instalaciones», explica el CEO y
fundador de Quixmind, Tomds
Martinez.

Unadocenadeingenierosein-

vestigadores cuentan con este
anodefinanciacién paradesarro-
llar el prototipo que Martinez
compara con un scooter al que se
puede quitar la silla para trans-
portar también material.

Elgrupohapatentadoyalatec-
nologfa Slam, de mapeo y locali-
zacién precisos, sin necesidad de
marcaalguna ni carriles de direc-
cién, que aplican al novedoso
vehiculo destinado -como avan-
za el investigador Tomés Mart{-
nez- a entornos tanto hospitala-
rios como de aeropuertos, gerid-
tricos, parques temdticos, aparca-
mientos y también instalaciones
industriales.

Exteriores

«Setrata de un transporte versatil
que sortea obstdculos por si mis-
mo y puede utilizarse en el exte-
rior de forma totalmente auténo-
mav, recalca Martinez.

Entre los ejemplos que apunta
paraeluso de esta nueva tecnolo-
gia figura la propia Universidad.
Elcorreo interno, por ejemplo, en
lugar de que un persona se tenga
quedesplazar por todo el campus

con un carro, se puede encargar a
lamdquina que, conformellegaa
cadaunodelos edificios, avise por
mensaje para que salgan a reco-
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Convertimos la

maquina habitual
en un robot que
favorece el transporte
autonomo sin carriless

Permitira mayor

calidad de vida a
personas sin movilidad
al incluir un mapeoy

localizacion precisos»
.|

ger los documentos.

También facilitarfa la organiza-
ciényreparto de libros prestados
entodo el campus, que el usuario
puede devolver en cualquiera de
las bibliotecas y que el robot car-
garfa y ordenarfa para trasladar-
los a la estancia original.

«Es una opcién tanto publica
como privada con una vertiente
también social», abunda el inves-
tigador de la UA a preguntas de
estediario, porque estd asimismo
destinada a personas con movili-
dad restringida por circunstan-
cias cognitivas o de cualquier tipo
dediscapacidad. «Permitird al pa-
ciente en un hospital, por ejem-
plo, desplazarse de formaauténo-
ma sin necesitar a nadie para lle-
varle». El sistema leredirige direc-
tamentealahabitaciéon quese de-
termine o al servicio de atencién
que precise en cada momento de
formainmediata, sin tener que es-
perar al celador.

También en un aeropuerto se
podra estar realizando compras
mientras se espera el vuelo y la
propia médquina dirigird al usua-
rio hacia el embarque de forma

automadtica cuando corresponda.

Losinvestigadores afiaden que
estetipoderobot puede tenerasu
vez multitud de aplicaciones en
un geridtrico. Martinez explica
que permitirfa a un familiar dar
unpaseo virtual con elusuariosin
tener en cuenta la distancia a la
que se encuentre, desde cual-
quier lugar del mundo. En lugar
de ir detras del usuario de la resi-
dencia, empujando una silla de
ruedas, ird delante yviéndose uno
al otro a través una pantalla. «Una
experiencia de realidad virtual
que permite pasear con el fami-
liar porlos jardines de la residen-
cia» sinnecesidad de personal ex-
tra.

En el dmbito industrial favore-
ce igualmente la movilidad entre
diversas estancias para transpor-
tar material incluso en edificio
distintos, deforma totalmente au-
ténomavyteledirigida deantema-
no. «La Generalitat financiala in-
vestigacion pura y dura durante
un ano, ayuda en el aspecto més
innovador del proyecto, y noso-
tros a continuacién lo comercia-
lizaremos.



