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Realidad aumentada para
guiar robots submarinos

Investigadores de la UJl trabajan en el proyecto para crear ‘minibots’ que
puedan hacer reparaciones bajo el agua, rescatar barcos o fijar fibra dptica
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Investigadores del Laboratorio
de Interaccién y Sistemas Roboti-
cos (IRS Lab) de la Universitat Jau-
me [ estdn trabajando en el pro-
yecto TwinBot con el objetivo de
crear robots submarinos auténo-
mos (sin ningdn tipo de piloto o
controlador humano) que sean
capaces de coordinarse para tra-
bajar juntos y resolver problemas
complejos. Se trata de un proyec-
to nacional, con financiacion del
Ministerio y en el que participan
tres universidades espanolas (Gi-
rona, Illes Balears y la UJI).

Gustavo Casan explica «el tipo
de tareas que podrian realizar,
como instalar fibra 6ptica en el
fondo marino, reparar oleoduc-
tos bajo el agua, recuperar bar-
cos hundidos». Los submarinos
con los que se trabaja son los GI-
RONAS500, que llegan a 500 me-
tros de profundidad. En la UJI,
en el proyecto coordinado por el
catedrdtico Pedro Sanz, «traba-
jamos con la comunicacién en-
tre submarinos (porque el agua
hace que los métodos normales
sean impracticables)y.

«Aunque el objetivo final es
que los robots sean auténomos, a
corto y medio plazo necesitamos
interactuar con ellos. Por ejem-
plo cuando un robot encuentra
un problema que no sabe resol-
ver y nos pide ayuday, indica Ca-
safl. «Lo que queremos desarro-
llar es un entorno de realidad
aumentada en el que la persona

veria lo que percibe el submari-
no gracias a sus sensores y la per-
sona le dirfa qué hacer a conti-
nuacion (vuelve a la base, rodea
el obstdculo, coge esa roca y qui-
El laboratorio de la
Jaume | creara un
sistema para que se
puedan comunicar

maquina y persona
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»» Simulacioén > Los investigadores trabajan con realidad aumentada.
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tala para poder llegar a la tube-
ria...). Por ahora trabajamos con
simulaciones y estamos proban-
do si la interfaz que hemos crea-
do es fdcil de usar para usuarios
normales», anade Casan.

«La interfaz ain no estd acaba-
da, todavia la estamos mejoran-
do», matiza. El principal progra-
mador de la interfaz ha sido Mar-
cos de la Cruz, un estudiante que
realizé una version para su pro-
yecto de fin de grado y ahora estd
haciendo el mdster en Sistemas
Inteligentes de la UJl y se ha in-
corporado al grupo IRS Laby pla-
nea hacer la tesis doctoral con es-
te equipo de investigadores. =




