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Una empresa del
parque cientifico
inventa el primer robot
apilador por laser

»Los ingenieros patentan un sistema de localizacion de todo el entorno en
tiempo real »La nueva tecnologia se ha instalado ya en una empresa de Sax

El fundador de Quixmind y profesor de la UA, Tomas Martinez, con la maquina tecnolégica. ALez pominGuez

VICTORIA BUENO
M Investigadores de la Universi-
daddeAlicante han patentadoun
nuevo sistema de localizacién y
reproduccién de mapas paratodo
tipo de vehiculos y maquinas en
tiempo real, que permite el fun-
cionamiento dela maquinaria de
forma totalmente auténoma a
partir de un desplazamiento que
se realiza por laser.
Lanuevatecnologfa ha pasado
yaasufase practicahastael punto
dequeunaempresade Sax, Naci-
tex, cuenta conla primeraaplica-
ciénindustrial delaapiladoraau-
ténomayrobotizada desarrollada
por QuixMind, laempresa ubica-
da en el parque cientifico de la
Universidad de Alicante.
Estaspinoffsurgida del trabajo
de los investigadores en los labo-
ratorios del campusalicantino, se
ha convertido posteriormente en
una empresa de base tecnolégica
participada financieramente por
la propia institucion académicay
se ha instalado en el edificio que
actiia como incubadora de em-
presas en el parque cientifico.
Como explica el socio funda-
doryprofesor de Ingenierfa de Te-
lecomunicaciones enla Universi-
dad, Tomds Martinez, «por cues-
tiones de infraestructura nos in-
teresanuestra ubicacién en el par-
que cientifico de la UA porque,
ademds, nos viene muy bien el
usodel materialavanzado del que
disponemos en el edificio de Ser-
vicios Técnicos que tenemos al
lado, en el propio parque».
Martinez se refiere a las placas
electr6nicas y mecénicas que fa-
cilitan el avance de sus investiga-
ciones, ademds de considerar que
ensimismo «el parque es un em-
plazamiento ideal para poder re-
alizartodotipo de pruebas conve-
hiculos auténomos, que es lo
nuestro», abunda.

Novedad

La principal novedad que aporta
ahora esta empresa surgida de la
Universidad es el logaritmo delo-
calizacién que, incorporado enla
méquinade quesetrate, automa-
tiza cualquier tipo de vehiculo o
méquinaindustrialylos convierte
en un robot completamente au-
ténomo.

«Méquinas méviles, apiladoras
industriales olas tipicas carretillas
otoritos semuevensinconductor
y transportan palés de modo au-
ténomo de un sitio a otro, tinica-
mente guiadas por ldser», explica
Martinez.

Elgrupo investigador que lide-
ra ha logrado recientemente una
financiacién extra de 200.000 eu-
ros en la convocatoria estatal,
para que potencien su investiga-
ciéndevehiculosauténomos con
tecnologia avanzada. La subven-
cién forma parte del programa
nacional Neotec, del Centro para
el Desarrollo Tecnolégico Indus-
trial (CDTI), un organismo que
depende directamentedel Minis-
terio de Ciencia, Innovacién y
Universidades.

Como grupo de trabajo a nivel
ya empresarial, Martinez indica
que «<hemos empezado a crecer

Transporte y

organizacion con la
lltima tecnologia

> La Inteligencia Artificial
aplicada por los investigado-
res de la Universidad a las
magquinas apiladoras, favo-
rece tanto el transporte de
elementos como su organi-
zacion sin que haga falta la
presencia de un trabajador.
Los creadores afirman que
estos avances no tienen por
qué restar mano de obra,
porque las empresas que lo-
gran significativas mejoras
tecnoldgicas en sus tareas
habituales, acaban expan-
diéndose y necesitando mas
personal, nunca menos.v.B.

desde la creacién de nuestra spin
off en diciembre de 2017, a partir
delgrupoinvestigador de Sefiales
de Sistemas y Telecomunica-
ciény, de la Escuela Superior Po-
litécnicade Alicante, y puntualiza
que en la actualidad ya son ocho
las personas implicadas en esta
empresa cuyo germen es al cien
por cien universitario.

Elsociofundador delaempre-
satecnoldgica, a suvezingeniero,
destaca que el nuevo sistema que
han desarrollado abre ademés la
opcidn de las apiladoras auténo-
masa cualquier empresa, por pe-
quena que sea. «La tecnologfa
que implantamos se amortiza en
un plazo que no llega a los dos
anos. Esto permite que cualquier
pyme o pequefa empresa de la
provincia pueda optar a sistemas
tecnoldgicosavanzadossin nece-
sidad de disponer de una millo-
nada» asegura Tomds Martinez.

Elsistema de control de apren-
dizaje desarrollado por estos in-
vestigadores puede llegar por tan-
toatransformar cualquiertipode
vehiculo «en un robot de altas
prestaciones».

Algoritmo

Elalgoritmo creado por estos pro-
fesores ingenieros esun algoritmo
de Inteligencia Artificial que en
lugar de elaborar mapas por reji-
llas lo hace por contornos. Este
nuevo método es el que permite
ahorrartanto enmemoriainterna
de la maquina como en su capa-
cidad de procesado, yreduceasu
vez los costes empresariales.

La apiladora resultante de la
aplicacién de estanueva tecnolo-
gla, que ya estd en marcha en la
empresa sajefia, recoge objetos
independientemente de su posi-
cién, los esquiva si es necesario e
informaauntiempodetodo elor-
ganigrama delamercanciade que
se trate: hora de llegada, ubica-
cién exacta o su transporte auté-
nomo medianteléser. De estafor-
ma se evitan los cables o balizas
quehastaelmomento muevenlas
maquinas que trabajan, por ejem-
plo, enlas oficinas de farmacia.



