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LaPolitecnica desarrolla un
coche autonomo dirigido a
distancia con tecnologia 5G

» La UPV demuestra el potencial industrial de las nuevas redes con un robot
mecanico que reproduce al instante los movimientos del brazo humano

R. FERRANDO VALENCIA

M La Universitat Politécnica de
Valencia (UPV)y Orange, conla
colaboracién de ZTE, presenta-
ronayer el potencial delanueva
tecnologfa 5G para usos indus-
triales. El Instituto iTEAM y el
institutoaiz delaUPVhan desa-
rrollado un coche auténomo di-
rigido a distancia con tecnologfa
5Gyhan disefiado el sistema de
control de un brazo robético que
reproduce al instante los movi-
mientos del brazo humano. Nar-
cis Cardona, director del Institu-
to iTEAM, explicé que los dos
proyectos que han completado
con éxito tras meses de trabajo
muestran «los primeros resulta-
dos del VLC-Campus 5G, el pri-
mer banco de pruebas en entor-
no abierto de casosde uso de 5G
queoperaenEspafa. Esenlain-
dustria (y no solo en los termi-
nales telefénicos) donde la tec-
nologfa 5G tendrd mayor impac-

to enla préxima décadan.

Una de las aplicaciones de la
nueva tecnologia es el manejo
remoto de vehiculos. La Univer-
sitat Politécnica de Valéncia ha
desarrollado un vehiculo equi-
pado con cédmaras de alta reso-
lucién que permite la conduc-
ciénadistanciayaquelalatencia
delared (el tiempo en que tarda
en transmitir la informacion) es
muy baja. Narcis Cardona preci-
s6 que el vehiculo que han dise-
fiado se conduce en remoto
como un coche teledirigido.
«Esto permitiré en el futuro, por
ejemplo, controlar a distancia
flotas logisticas. Puede ser muy
(til», subrayé.

Elsegundo proyecto delaUPV
confirma la utilidad del 5G para
manejar robots industriales. La
nueva tecnologfa permite operar
un brazo robético a distancia y
en tiempo real al eliminar los
problemas de latenciay demora

en la transmisién de datos. Una
cdmara de altaresolucién recoge
los movimientos del brazo hu-
mano que maneja el roboty que
son convertidos en comandos
gracias a una aplicacién instala-
da en un servidor ubicado en la
UPV. Esta informacién se trans-
mite alinstante alrobot graciasa
la red 5G, permitiendo que re-
produzca los movimientos en
tiempo real ysinretardos, segiin
explicaron los responsables del
proyecto.

Respuesta ultrarrapida
«EBsimportante comprender que
el 5Gtiene grandes aplicaciones
en la industria gracias a la velo-
cidad derespuesta» que es ultra-
rrapida, destac6 Cardona.
Eldirector delInstitutoiTEAM
indicé que en el caso de los ro-
bots pueden empezar averse los
primeros usos en la Comunitat
Valenciana el préximo afio.




