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Projecte. La Universitat Jaume | invertira 857.000 euros en la construccié del robot submari G500, una nova infraestructura singular
que recentment ha arribat al campus i que disposara d’'un contenidor de mig milié de litres d'aigua per a explorar noves possibilitats
d'intervencio en escenaris de rescat, inspeccid i manteniment, en la industria del gas i el petroli o en aqicultura.

La tecnologia submarina arriba a I'UJI

»El robot G500 sera la primera infraestructura d'aquesta modalitat en la Comunitat Valenciana i la segoné en ambit estatal
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M La Universitat Jaume I (UJI) ha pre-
sentat el projecte de la nova infraes-
tructura per aavangar en lainvestigacié
roboticailes tecnologies subaquatiques
amb aplicacions potencials en salva-
ment, arqueologia, conservacio6 de la
biodiversitat, agiiicultura o industria del
gasipetroli. Elvicerector d'Investigacio
iTransferéncia, Jesus Lancis, i els inves-
tigadors del Laboratori d'Interacci6 i
Sistemes Robotics (IRS Lab) van donar
ahir a coneixer les caracteristiques del
robotsubmari G500, que recentmentha
arribat al campus de Castell6 i que for-
mara part de l'equipament del futur
Centre d'Investigacié en Roboticai Tec-
nologies Subaquatiques (Cirtesu), el
pressupostdel qual és de 857.000 euros,
i que es convertira en la primera in-
fraestructura d'aquesta modalitat en la
Comunitat Valenciana i la segona en
I'ambit estatal.

El vicerector Jestis Lancis ha valorat
I'excel-lencia cientifica i la innovacié en
lainvestigacié liderada per I'IRS Lab, que
ha aconseguit consolidar una linia d'es-
tudi pionera i transversal en 1'UJI en ro-
botica submarina i robots autonoms
d'intervenci6 en només una decada. A
més, Lancis ha assenyalat que aquesta
infraestructura és un dels quatre pro-
jectes aconseguits per I'UJI per al peri-
ode 2018-2020 en la convocatoria de sub-
vencions per a infraestructures i equi-
pament d'Investigaci6, Desenvolupa-
ment i Innovacié (I+D+i) de la Conse-
lleria d'Educaci6, Investigacid, Cultura i
Esport de la Generalitat Valenciana.
Aquestes subvencions estan cofinanga-
des en un 50% per la Uni6 Europea a tra-
vés del Programa operatiu del Fons Eu-
ropeu de Desenvolupament Regional
(FEDER) de la Comunitat Valenciana
2014-2020. L'executiu autonomica fi-
nanga el 66% del pressupost del Cirtesu,
jaque I'UJI aporta 293.000 euros per ala
construccié de l'edifici.

«Des de l'equip rectoral reconeixem
que estem en un moment extraordina-
ri per a I'UJI, i manifestem el nostre
agraiment a 'administracié autonomi-
ca, perque en la passada convocatoria de
la Generalitat Valenciana vam aconse-
guir 3,5 milions d'euros per a projectes
d'infraestructures i la iniciativa promo-
guda des de I'IRS Lab, que implica una
robusta col-laboracié multidisciplina-
ria en el desenvolupament de la tecno-
logia de l'aigua, va ser de les millor va-
lorades de tota la Comunitat», ha expli-
cat el vicerector Lancis.

La creaci6 del Centre d'Investigacié en
Robotica i Tecnologies Subaquatiques ha
estat liderada pel catedratic de Ciéncia
de la Computacio i Intel-ligencia Artifi-

cial de I'UJI Pedro J. Sanz, director del La-
boratori d'Interacci6 i Sistemes Robotics.
A més ameés, ha comptat amb el suport
dels grups d'investigaci6 de I'UJI d'En-
ginyeria de Disseny, dirigit per la cate-
dratica Rosario Vidal, i de Fluids Multi-
fasics, coordinat pel professor Sergio
Xiva, a més d'investigadors en aqiiicul-
tura de I'[ATS-CSIC de Torre de la Sal, el
director del qual és José Miguel Cerda.
Pedro J. Sanz ha exposat aquest mati al
campus universitari castellonenc que,
fins al moment, el grup IRS Lab ha tin-
gut capacitat de manipulaci6 submari-
na, amb un brag eléctric dotat de sen-
sors. «Amb l'arribada del robot subma-
i G500 -desenvolupat perI'empresa de-
rivada Iqua Robotics, de la Universitat
de Girona- tindrem també mobilitat, ja
que ens permetra instal-lar el brag elec-
tric disponible en el robot». Durant deu
anys, els cientifics de 1'UJT han col-labo-
ratamb el Centre d'Investigacio en Ro-
botica Submarina de la Universitat de
Girona, dirigit per Pere Ridao, i amb la
Universitat de les Illes Balears.

Aplicacions més sofisticades

Elsubmari Girona 500 esta dotat de mo-
dems cientifics amb tecnologia sonar i
radio, que permetran dissenyar nous
sistemes de control remot de robots sub-
marins sense cable. «D'aquesta mane-

ra, permet apli-
cacions més

IRS Lab Amplia

Presentacié del robot
submari G500
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grans dimen-
sions que per-

sofisticades experiencia en robotica meta avangar
com l'agafa- .. en aquest
da i trans- P L'IRS Lab (Interactive and Robotic Systems ambit d'es-
port coope- Lab) de I'UJ1 té una amplia experiéncia en roboti- tudidel'en-
ratiu  de ca, amb una perspectiva transversal: robots coo- | | ginyeriaila
grans ob- peratius en entorns perillosos, com per exemple computa-
jectes, com aigiies submarines, incendis 0 zonesamb radia- | ci6. El tanc
és el cas de | \ ci6, telerobotica, control remot amb supervisio6 | d'aigua tin-
les canona- '  humana,xarxes robotiques, arquitectures  dra dotze
des,ambdues computacionals, interaccié huma-robot ¢ metres de

(HRY), intel-ligéncia artificial (ma- * llarg per vuit

0 més robots»,
argumenta l'in- chine learning), etc. d'ample, una pro-

vestigador del IRS
Lab Raul Marin, tam-
bé professor d’Arquitectu-
ra i Tecnologia de Computado-
res. Aquestes tecniques s’han provat de
moment en col-laboracié amb el CERN
amb robots terrestres i en simulaci6 en
escenaris subaquatics. «<Amb l'arribada
del robot G500 a I'UJI, tindrem també
capacitat de mobilitat, permetent ins-
tal-lar el brag disponible en el robot i
obrirlaportaanovesaplicacions comla
supervisio i intervencié en grans dipo-
sits d'aigua potable, ports i mar obert,
fins a una profunditat de 500 metres»,
agrega Marin.

L'edifici del Cirtesu es construira al
costat d’Espaitecila seua infraestructura
més important sera un contenidor de

45 funditat de cinc me-
tres i una capacitat de
mig milié de litres, és a
dir, la meitat d'una piscina olim-
pica. En l'actualitat, el grup IRS Lab dis-
posa d'un contenidor d'aigua de dos
per dos metres i una profunditat de me-
tre i mig. El nou edifici, la finalitzacié del
qual esta prevista per a 2020, facilitara
I'experimentaci6 dels investigadors de
1'UJ1 sense necessitat de desplagar-se a
la Universitat de Girona, on habitualment
realitzen les seues comprovacions. D'a-
questa manera, no tnicament s'estal-
viaran costos en els desplagaments, siné
que la nova infraestructura fara possible
desenvolupar noves tecnologies sub-
aquatiques i crear un pol cientific en ro-
botica submarina a Castell6.




