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La Politécnica crea
un plan para que los
drones no choquen
en misiones de
emergencia
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VALENCIA. Evitar colisiones
entre drones que hacen misio-
nes planificadas de emergencias,
extincion de incendios o vigilan-
cia es el reto que se plantea el pri-
mer protocolo creado por inves-
tigadores de la Universidad Po-
litécnica de Valencia (UPV) ante
la proliferacion de los vehiculos
aéreos no tripulados.

El protocolo se basa en la ac-

tualizacion continua de la ubi-
cacion del dron y en estimacio-
nes de localizaciones futuras: eso
permite detectar los riesgos de
colision de manera tempranay,
en ultimo término, reprogramar
los vuelos para evitar el choque.
La principal novedad de la pro-
puesta de los investigadores va-
lencianos, segtn explico el in-
vestigador Carlos Tavares, radi-
ca en la posibilidad de hacer prue-
bas simuladas con total realismo
utilizando el simulador y que,
una vez validadas, pueden ser
transferidas a drones reales.
«Esto es posible debido a que
nuestro desarrollo hace compa-
tible el codigo simulado con el
que utiliza un dron real, algo que
es completamente novedoso a
nivel internacionaly, apunta.




