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Varios asistentes a

la jornada de la UPV
observan un brazo
robético colaborativo.
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Trabajar codo con codo con robots

» La robdtica colaborativa que libera a los operarios de las tareas repetitivas centran una jornada de la UPV

RAFEL MONTANER VALENCIA
M La robdtica seré colaborativa o
noserd...Noesuna cuestion defus-
terianismo robético, sino la reali-
dad que se puede constatar en las
jornadas nacionales que acoge
desde ayerla Universitat Politecni-
cadeValencia(UPV)sobreel futu-
ro inmediato en el disefno de auto6-
matas. Latendenciaqueseimpone
esla delarobdtica colaborativa, el
crear brazosarticulados yotros dis-
positivos que puedan trabajar codo
con codo con humanos de forma
segura, ahorrandoles el trabajo
mds fatigoso y repetitivo.
Lasgrandes maquinas metdlicas
cerradas en jaulas son cosa del pa-
sado,loquesebuscaahoraesdise-
nar robots con materiales flexibles
yblandos, mas precisosysensibles

en sus movimientos, «que puedan
operar en elmismo entorno quelos
humanos como un aliado suyo»,
destaca Francisco Blanes, director
delInstituto de Automatica e Infor-
matica Industrial (ai2) de la UPV.

«La robdtica colaborativa o los
robots que trabajan hombro con
hombro coneloperariosuponenla
dltima revolucién en robdtica in-
dustrial: robots que permiten que
se eliminen las tareas mas duras y
repetitivas paralos operariosy que,
portanto, hacen que su trabajo sea
mésseguroalargo plazo parasusa-
lud», comenta Martin Mellado, in-
vestigador del Instituto ai2 y direc-
tor de las jornadas.

Blanes explicaquelo quesebus-
ca hoy por hoy es que los robots
«sean mas asequibles, algo que

pasa por abaratar sus preciosy au-
mentar sus funciones». Otra exi-
gencia, prosigue, «es que sean mul-
tifuncionales y se puedan progra-
mar facilmente con el fin de hacer-
los atractivos a las pymes».

Avances en inteligencia artificial
Otro de los retos es dotar de inteli-
gencia alosrobots. En este sentido
el director de ai2 explica «que se
estd avanzando mucho en el cam-
po delainteligencia artificial, pero
eso supone el manejo de grandes
cantidades de datos, lo que obliga
a concretar las acciones en tareas
muy focalizadas, como por ejem-
plo que sea capaz de identificar y
desechar las piezas defectuosas».
Elinstitutoai2 tiene unalineade
investigacion centradaen el diseno

degarrasparalaindustriamanipu-
lativa consensores depresiény de-
dos flexibles, desarrollando para
empresas valencianas soluciones
que no estan en el mercado.

La conferencia inaugural corrié
acargo de Cecilia Laschi, profesora
del BioRobotics Institute de la
ScuolaSuperiore Sant‘Annade Pisa
(Italia) y experta en biorrobética'y
biomimética, quien hablé derobé-
ticablanda. Estarama delarobdti-
ca crea automatas con materiales
blandos conelfindeasistiraloshu-
manos. Asf, por ejemplo, se estd tra-
bajando en un brazo robético que
ayude a ducharse a las personas
ancianas con movilidad reducida
0, imitando al tentaculo de un pul-
po, desarrollando endoscopios to-
talmente automatizados.



