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La UMH lidera una proyecto que permitira al cirujano cooperar con pequefios microrrobots. ANTONIO AVMOROS

Ciencia. El grupo de investigacion en Neuroingenieria Biomédica de la UMH, junto a otras dos universidades espariolas, trata de dar un nuevo salto
en las estrategias de colaboracion entre los robots y los cirujanos. Su tltimo proyecto se denomina «Craneeals, y su objetivo es minimizar los darios
en el cerebro durante las operaciones neuroldgicas. Los encargados de ello son pequefios microrrobots que coordinan dos brazos mecanicos.

Microrrobots rumbo al cerebro

»El proyecto de Robética Quirljrgica liderado por la UMH tiene como objetirvorreducir los dafios en las operaciones neqrolégicas ‘

SERGIO ILLESCAS

B Cuando un cirujano realizauna
incisién en una cabeza de cara a
una operacion neurolégica, el ce-
rebro sufre un efecto parecido al
de un pastel que sacas del hornoy
que se desinfla por la presion at-
mosférica. El cerebro, porlo tanto,
sufreun desplazamiento. Asilo ex-
plica el profesor de Ingenieria de
Sistemas y Automatica de la Uni-
versidad Miguel Herndndez
(UMH), encargado, ademds, deun
proyectonacional, financiado por
el Ministerio de Educaciény Cien-
cia, quetiene como objetivoredu-
cir este tipo de riesgos en opera-
ciones neuroldgicas «que, por
ejemplo, obligan a extirparmucha
masmasacerebralalahoradeeli-
minar un tumor», incide el inves-
tigador del grupo en Neuroinge-
nierfa Biomédica. Esta iniciativa
cientifica, liderada por

la UMH y que

también tie-

neimplica-
dasauni-
versida-
des de
Malaga

y Valla-
dolid, se
denomi-
na «Cra-
neeal». Se
trata del tercer
subproyecto deuno
global que vienen desa-
rrollando desde 2011, que
se centra en un conjunto de
microrrobots manejados a través
de un sistema electromagnéticoy
de dos brazos robéticos, que vie-
nen a convertirse en versitiles
ayudantes de los cirujanos.
«Nuestros pequenos robots reali-
zan tres acciones bésicas, que son
aportar luz, sujetar 6rganos y teji-
dos o captar imagenes a través de

una cdmara. Lo que los diferen-
cian de otros, que ya se utilizan en
los hospitales, es que no hay que
efectuar mas de una incision para
introducirlos. Los actuales se que-
danfijosalapared abdominaly, si
el médico necesitamas de una de
estas herramientas de trabajo, tie-
ne que hacer mas de un corte. Los
nuestros estdn sueltos y los des-
plazamos conlos brazos robdticos
a los que se conectan a través de
unafuerzaelectromagnética-una
especie de iméan-», detalla José
Maria Sabater. Este sistema permi-
te «un mayor dinamismo a la
horade funcionar con
este  diminuto
equipodesol- P
dados sa-
nita-

rios. Se pueden meter por el om-
bligo eircolocando cadauno don-
de le convenga al cirujano, segtin
eltipode operacion. Esunsistema
que cambia el paradigma. Con las
laparoscopias actuales, por ejem-
plo, solo tenias una luz.Con esta
tecnologia puedes disponer de
varias de ellas», anade el
profesor.

El proyecto global
cuentacon 700,000 euros
de financiacién y ac-
tualmente se en-
cuen-

tra en fase de experimentacion.
Sololohan probado conanimales
enel Centro de Cirugfade Minima
Invasién Jests Uson de Caceres.
En la primera fase del mismo,
que se llevé a cabo entre 2011y
2013, se elabor6 la tecnologia ne-
cesaria para que todos los robots
se introdujeran por el mismo
orificio. En la segunda y
mds reciente, que se
realizé entre 2014y
2016, se comenzo

a trabajar en los
sistema de coor-
dinacién entre
los cirujanos y la
méquina. «Hay
intervenciones en

las que el médico
tiene que aguantar
el higado con la
mano para acceder a
otro o6rgano. Con
nuestra tecnologia
eso podria cam-
biar», manifiesta

Sabater.

El proyec-
to actual es
«Craneeal»
y tiene

comoobje-

tivo adap-
tar los
avances
que, hasta
ahora, han de-
sarrollado para la
zona del abdomen al
campo de la neurociru-
gia. El grupo en Neuroinge-
nieria Biomédicase hainspi-
rado en otros robots que yase

.\ = ' 1 utilizan en ciertos hospitales
José Maria Sabater]untp alos W para realizar operaciones
RICELSL I CERLEER »  como el Da Vinci. «Aunque el
microrrobots. tinico que usa microrrobots
3 coordinados es el nuestro», su-

braya el profesor de la UMH.



