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Los robots ya estan en los institutos

» Estudiantes del Marfa
Blasco de Dénia vencen en
el concurso de sumo contra
ingenieros universitarios

VICTORIA BUENO

M Los ingenieros en Informatica
Javier Pérez y carlos Cano aluci-
naban ayer con la pericia demos-
trada por los estudiantes del Ins-
tituto Maria Blasco con su robot.
Se presentaron a la competicién
de Robdtica que organiza la Es-
cuela Superior Politécnica en la
Universidad de Alicante, y logra-
ron vencer en la prueba de sumo,
enlaque debian desplazar del ta-
tami al robot contrario «sin da-
farlo».

El concurso provincial intro-
duce ya parametros éticos parala
préctica con robots, una discipli-
na que ha adquirido un auge muy
significativo y que ya imparten
en forma de précticas en diversos
institutos. «Nos da envidia que
vayan a tener desde tan pronto
una formacion bésica en robética
porque a nosotros nos falté y es-

Un momento de la competicion de Robética, ayer en la Universidad de Alicante. piLar cortés

tamos adquiriendo el nivel de es-
pecialidad ya con el master y el
doctorado», sefialaban los inge-
nieros.

Tras la prueba de sumo, los ro-
bots de los universitarios volvieron

aenfrentarse con los del instituto,
en este caso para comprobar las
cualidades de rastreo y el prototi-
po de Javier Pérez demostré, de lar-
go, ser el mejor. Tablas.

«Nos sorprende que lo hayan

hecho tan bien porque toda la
tecnologfa que diyo a esas edades
se reducia a construir un molino
dando vueltas con una luz. Los ins-
titutos estan fomentando la rob6-
tica eléctrica y construyen con-

Los controladores que
construyen la tecnologia
mas basica ajustan la
velocidad de un coche o
la temperatura ambiente

troladores que empecé a hacer yo
ya en la Universidad» destacaba
Cano.

Los controladores que son ca-
paces de conformar los estudian-
tes de Secundaria facilitan por
ejemplo la velocidad fija de un au-
tomévil o la temperatura en cale-
facciones y aires acondicionados.
«Cualquier sistema al que anades
un valor y quieres que se man-
tenga, precisa de un controladory
ellos ya son capaces de montarlo».

El responsable de la competi-
cién, Santiago Puente, explica
que en la prueba de velocidad
los sensores deben mover el robot
en el circuito «con inteligencia».



