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LOCAL
DIARIO

Prueba del proyecto para mejorar la rehabilitacion de pacientes con trastornos neuromusculares que lidera la Universidad de Alicante.

INFORMACION

La UA lidera una investigacion que
regenera con inteligencia artificial
las lesiones en la mano por unictus

» Un consorcio formado por instituciones de Espafia, Alemania, Brasil y Panama trabaja también
con personas con lesion medular »Pacientes del Hospital de Alicante colaboraran en el proyecto

J.HERNANDEZ

M El grupo de investigacién Hu-
man Robotics (HURO) de la Uni-
versidad de Alicante (UA) lidera el
proyecto Myorehab para mejorar
la rehabilitacién de pacientes con
trastornos neuromusculares. En
concreto, un equipo internacional
esta trabajando enunmodeloneu-
romecanico personalizado para
personas con afecciones motoras
enlamano trassufrirunictusouna
lesién medular.

Taly como explica el investiga-
dor y coordinador del proyecto,
Andrés Ubeda, «el objetivo es pro-
porcionar unsistema de inteligen-
cia artificial que pueda monitori-
zary ofrecer unaintervencion per-
sonalizada de rehabilitacién de la
mano basada enlacantidad deac-
tividad eléctrica generada por los
musculos». El proyecto implemen-
tatecnologias punteras como elec-
tromiografia de altadensidad, yac-
tividades virtuales gamificadas

paramejorarymonitorizarlareha-
bilitacién en un gran ntimero de
pacientes.

Gracias a este nuevo modelo se
vanapoder extraer biomarcadores
neuromecénicos asociados a la
rehabilitacién motora y se podra
evaluar la intervencién de gamifi-
cacién basada en inteligencia arti-
ficial para ofrecer una rehabilita-
cién totalmente adaptada a cada
paciente.

Los tratamientos de rehabilita-

cién de los trastornos neuromus-
culares varfan segtin los centros
clinicos y los sistemas sanitarios
«por lo que hace falta un modelo
estandarizado que se puede repli-
caren cualquier pafs», afiade Ube-
da. Una de las principales dificul-
tades del tratamiento es poder ha-
cer una evaluacién cuantitativa de
como el paciente mejora. Es en
este punto donde el proyecto Myo-
rehab ayudara tanto al profesional
rehabilitador como al paciente a

valorar el proceso completo desde
elinicio de las sesiones, segin ex-
plicalaUA.

Enunaprimerafase, latecnolo-
gfa y los protocolos de rehabilita-
ciénseaplicarany probaranenin-
dividuos sanos para, después, lle-
var a cabo una evaluacion clinica.
Enestasegunda fase, elnuevomo-
delose utilizard para extraer métri-
casclinicasutilesyreadaptarlaste-
rapiasfisicas de formamas eficien-
teyeficaz. «<Lametade este proyec-
toesllegaralafase deintervenciéon
clinicadondelaterapia convencio-
nalse complementard con estano-
vedosa tecnologia para mejorar la
recuperacién proporcionando a
los pacientes actividades de reha-
bilitacién mésatractivasy eficaces.
En el caso de Alicante, desde la UA
colaboraremos con pacientes afec-
tados por ictus del Hospital Gene-
ral de Alicante».

Con una duracion de tres anos,
hasta mediados del 2026, Myo-
rehab retine a instituciones de Es-
paiia, Alemania, Brasil y Panama.
Una sélida red de investigacién a
largo plazo entre investigadores
europeos ylatinoamericanos para
proporcionar un marco transna-
cional en el drea de la rehabilita-
cién motora estandarizada. Parti-
cipan, ademas delaUA, 1a Univer-
sidad de Erlangen-Nuremberg de
Alemania, la Universidad Estatal
de Campinas y la Universidad Fe-
deral de Pernambuco, ambas de
Brasil, ylaTecnoldgica de Panamd.

El proyecto Myorehab cuenta
con una financiacién de mas de
485.000 euros financiados por
agencias de América Latina, Ca-
ribe y Europa. En Espana, la fi-
nanciacién parte del Ministerio
de Ciencia, Innovaciény Univer-
sidades.

Human Robotics

El grupo de investigacién de Hu-
man Robotics, perteneciente al
Departamento de Fisica, Ingenie-
riade Sistemasy Teoria de la Senal
de la Universidad de Alicante, se
cre6 en 2018 para dar respuesta a
los desafios relacionados de la ro-
bética. Sus miembros trabajan en
robdtica de rehabilitacién, neuro-
mecénica, robética espacial, visién
e inteligencia artificial; y realidad
virtual y aumentada.



