La UIB participa en un sistema de
busqueda de amenazas acuaticas

P El proyecto se ha hecho en
colaboracion con la Universitat
Jaume | de Castellon, UTEK y
los astilleros Narwhal Boats
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B El grupo de investigacién en
Sistemas, RobéticayVisién (SRV)
de la Universitat de les Illes Ba-
lears (UIB) ha participado en el
desarrollo de un sistema integra-
do demonitorizacién einvestiga-
cién de amenazas acudticas para
el Ministerio de Defensa.

El proyecto se ha hecho en co-
laboracién conla Universitat Jau-
me 1 de Castellén, la empresa
UTEK (Unmaned Teknologies
Applications)ylos astilleros Nar-
whal Boats, y lo ha financiado la
Direccién General de Armamen-
toyMaterial dentro del Programa
Coincidente.

Segtin informaron desde la
UIB, el sistema SIMBAAD est4 in-
tegrado por una embarcacion de
superficieauténoma (ASV)desa-
rrollada por UTEK, un submari-
no auténomo (AUV) aportado
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El centro de control se ha construido de manera conjunta. uiB

porla UIByun conjunto de boyas
motorizadas, a cargo de la UJ],
que actian de transpondedores
para ofrecer més coberturaenlas
comunicaciones del conjunto.

El centro de control se ha cons-
truido de manera conjunta por
parte de todos los miembros del
consorcio.

Identificacion de amenazas
Lafinalidad del conjuntoeslade-
teccién de posibles amenazas

enemigas que puedan poner en
peligro una zona portuaria o una
infraestructura critica.

Para la finalidad del proyecto
se han aprovechado tecnologfas
desarrolladas en el &mbito civil
con aplicaciones de interés para
la defensa. La innovacién princi-
pal es que combina el desarrollo
de redes de sensores fijos ymovi-
les con avances en las comunica-
cionesinalambrica de un vehicu-
lo submarino con una embarca-

cién de superficie, un sistema de
alta fiabilidad y de prestaciones
elevadas que puede utilizarse en
mualtiples operacionesrelaciona-
das con la vigilancia subacuética
yla deteccién e identificacién de
amenazas.

Las pruebas de integracién y
demostracién operativa se lleva-
ron a cabo a la estacion naval de
Algameca, en Cartagena. La em-
barcacién de superficie auténo-
ma trasladé y desplegar el sub-
marino auténomo, que hizo una
misién de reconocimiento del
dreaasignada, alavezque graba-
ba imégenes del fondo para ana-
lizarlas posteriormente. De ma-
nera paralela, se prob6 un siste-
ma de alarma en tiempo de mi-
sién mediante el cual se dota el
submarino auténomo de capaci-
dad para detectar en tiempo real
la presencia de una mina, avisar
yenviar imagenes con el médem
acustico.

El nuevo sistema se ha desa-
rrollado en la convocatoria de
2019 del Programa Coincidente,
en concreto, dentro de la temati-
ca Soluciones de adquisicion de
informacién y comunicaciones
submarinas aplicadas a misiones
militares.

HatenidoelapoyodelaEscue-
laTécnica Superior de Ingenieros
dela Armada paralas pruebas de
simulacién y de ensayo.



