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La UJl recibe un premio al mejor trabajo en Automatica Marina del Comité
Espaiiol de Automatica por los resultados més recientes en intervencion submarina con robots semiauténomos (dotados de
ordenadores empotrados), para el disefio de un herramienta de apoyo a los trabajos arqueoldgicos en el fondo marino.
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El grupo de robética submarina de
la UJI, IRS Lab, del departamento de
Ingenierfa y Ciencia de los Computa-
dores, ha recibido el premio al mejor
trabajo en Automatica Marina del
Comité Espanol de Automatica, en
su edicion especial de 50 aniversario,
que se reuni6 durante el mes de sep-
tiembre en Gijon, por los resultados
mas recientes en intervencion sub-
marina con robots semiauténomos
(dotados de ordenadores empotra-
dos), para el diseno de una herra-
mienta de apoyo a los trabajos ar-
queoldgicos en el fondo marino.

El equipo de investigacion trabaja
en el proyecto Merbots, en el que se
estudian aspectos para el desarrollo
de un novedoso robot de interven-
ci6én submarina que pueda auxiliar a
los arqueélogos en sus estudios su-
bacuaticos. Los trabajos se estan lle-
vando a cabo de forma coordinada
por la UJT junto con el Centro de In-
vestigacion de Robética Submarina
de la Universidad de Girona y el
Grupo de Robética Submarina de la
Universidad de las Islas Baleares.

Es un proyecto de la aplicacién de
la robética al ambiente submarino
en temas de arqueologia submarina,
pero también es un robot, cuyas si-
glas responden a: Robots Cooperati-
vos Marinos Multifuncionales
para Dominios de Inter-
vencion.

«Esta financiado
por el Ministerio de
Economia, Industria
y Competitividad y
cada universidad tiene
una especializacién en
Merbots. Girona aporta el
vehiculo mévil, sin brazo; de la
Universidad de Baleares surgen los
0jos, para la vision del robot; y en la
Uil llevamos a cabo la manipulacion
del brazo submarino, para rescatar el
objeto del mar con total garantias.
Por ello todas las piezas son impor-
tantes: se necesita el sistema de vi-
sién de Baleares y el vehiculo de
traslado de Girona», explica Raul
Marin, investigador del departamen-
to de Ciencia de los Computadores
de la UJTy uno de los coordinadores
del proyecto junto a Pedro Sanz, ca-
tedratico de Ciencia de la Computa-
ci6n e Inteligencia Artificial de la
Universitat Jaume I'y coordinador
general.

Asi, uno de los robots es la unién
de los ojos, del vehiculo y el brazo de
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TRABAJO EN AUTOMATICA
MARINA DEL COMITE ESPANOL
DE AUTOMATICA EN SU

manera coopera-
tiva, y, conjunta-
mente con un se-
gundo robot, el ar-
quedlogo dispone de dos
puntos de vista respecto del
objeto en el mar para no ocasionar
danos en el estudio o el rescate del
objeto.

Merbots tiene como objetivo avan-
zar en el desarrollo de sistemas de
intervencién submarina, «desarrollar
una herramienta que permita al ar-
queologo acceder a un espacio
que de otra manera no po-
driay, con el cuidado que
tienen los arqueélogos, ir
reconstruyendo y estu-
diando la historia que
esta preservada en el
fondo del mary,
aporta el profesor.

Hoy en dia, cuan-
do lazona de la mi-
sién es demasiado
profunda y arriesga-
da para ser llevada a
cabo por los buceado-
res, la alternativa con-
siste en el uso de vehicu-
los operados remotamen-
te (ROV). Esta es una
solucion dificil y costosa que
requiere una sofisticada infraes-

tructura de soporte y personal es-
pecializado. En consecuencia,

el uso de la tecnologia robo-
tica normalmente se limita

a operaciones estratégicas

o de alto valor anadido co-

mo rescate, industria off-

shore o seguridad y defen-
sa.
La metodologia Merbots per-

mitiria tareas de intervencién mas
seguras, a menor costo y operativa-
mente mas sencillas. Pueden alcan-
zarse nuevas areas de aplicacion co-
mo la arqueologia marina a gran pro-
fundidad, por lo que se pueden lograr
importantes resultados, no sélo des-
de el punto de vista econémico, sino
también cientifico, social o cultural.

En la Vilajoiosa, en el fondo del
mar, hay un barco que se correspon-
de con la época romana de Ner6n,
un barco que se hundié alli con car-
gamento para la reconstruccién de
tuberfas de la ciudad de Roma. Mer-
bots lo extraeria pieza a pieza para
poder ser estudiado y aportaria una
informacion muy valiosa sobre el
sistema de abastecimiento de agua
en el ano 64 después de Cristo, re-

EDICION ESPECIAL DE 50
ANIVERSARIO

Parte del
equipo del
proyecto
Merbots de la
UJL. ELmunbo

flexiona Ratil Marin.
Pero atin faltan
niveles de desarro-
llo para que este
producto pueda es-
tar en el mercado.
Si se distribuye ya
una parte del siste-
ma, el vehiculo sub-
marino de la Universi-
dad de Girona (a través
de una spin-off), capaz de
bajar a 50 metros de profundi-
dad en el mar y permanecer de for-
ma auténoma durante ocho horas
(que dura la bateria) tomando infor-
macion e imagenes. Una de las apli-
caciones en este tipo de vehiculos es
hacer una busqueda hasta encontrar
algo durante ocho horas, sin necesi-
dad de tener un barco, cordén umbi-
lical, porque es un robot dotado de
un ordenador y de inteligencia artifi-
cial predispuesto para hacer tareas
emiautomaticas, como la busqued
de la caja negra de un avién.
Aunque Merbots se especializa en

arqueologia,
el investigador de la UJI
Pedro Sanz ya coordind el proyecto
Trident entre 2010y 2013 para explo-
rar vias de progreso en la busqueda y
recuperacién de todo tipo de materia
en el fondo marino de manera auté-
noma. En particular, Trident (con
ocho partners en toda Europa) fue
pensado para el rescate auténomo de
la caja negra de un avion accidenta-
do en el mar.
El Comité Espariol de Automatica
ha valorado en este trabajo, sobre to-

do, la coordinacion de las tres univer-
sidades para crear un producto tini-
co, asi como las pruebas de campo
reales, que no son tan habituales en
otras investigaciones, segtin comen-
ta Ratl Marin. Asi, alrededor de 20
investigadores de los tres centros
se trasladaron durante una se-
mana a Sant Feliu de Guixols
para trabajar con el producto
en el mar. Antes del viaje, cada
laboratorio realizé un simulador
en seco; luego de forma indivi-
dual desarrollaron los experimentos
en cubas y, tras ver la integracin en
la piscina, se fueron al espacio real, al
mar de Sant Feliu de Guixols, donde
se hizo el trabajo de campo (tras pe-
dir los permisos, habilitar la zona es-
pecifica y convivir alli durante una
semana).

El galardén supone, para el profe-
sor Marin, «un reconocimiento de
que vamos bien, en la direccién co-
rrecta. Estamos hablando de 7 tesis
doctorales en marcha, unos estudian-
tes que trabajan muy bien, gente de
Castellén y colaboradores de fuera,
con empeno —desde el afio 1991 que
lleva a cabo la UJI en Robética y des-
de el afo 2009 en Robética Submari-
na-, para buscar financiacion, para
formar estudiantes, logrando ya tesis
doctorales, y poco a poco conseguir
hacer un robot con todo su software.
Todos son indicadores de que vamos
bien. Y no sélo eso, sino que vienen
premios de otra manera: como el
contrato de una empresa robdtica a
uno de nuestros estudiantes; otro, lla-
mado a trabajar en el laboratorio de
Google; o que el CERN nos eligi6 pa-
ra dirigir una tesis doctoral».



