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El Comité Espaiiol de Automatica premia a
la Ul por el diseno de un robot submarino

» Merbots es una
herramienta de apoyo a
los trabajos arqueoldgicos
en el fondo marino

LEVANTE DE CASTELLO CASTELLO

M El grupo de robética submari-
na de la Universitat Jaume I (U]I)
de Castello, IRS Lab, del Departa-
mento de Ingenieria y Ciencia de
los Computadores, ha recibido el
premio al mejor trabajo en Auto-
madtica Marina del Comité Espa-
nol de Automatica, en su edicion
especial de 50 aniversario, que se
reunié durante el mes de sep-
tiembre en Gijon, por los resulta-
dosmasrecientes enintervencion

submarina con robots semiauto-
nomos (dotados de ordenadores
empotrados), parael diseno deun
herramienta de apoyoalostraba-
josarqueoldgicos en el fondoma-
rino.

El equipo de investigacién tra-
baja en el proyecto Merbots, en el
que se estudian aspectos para el
desarrollo de un novedoso robot
de intervencién submarino que
pueda auxiliar a los arquedlogos
ensusestudios subacudticos. Los
trabajos se estan llevando a cabo
de forma coordinada por la UJI
junto con el Centro de Investiga-
cion de Robdtica Submarinadela
Universidad de Gironayel Grupo
de Robotica Submarina dela Uni-
versidad de las Islas Baleares, los

cualessonresponsables del siste-
ma de manipulacion, el vehiculo
movil, y el sistema de vision, res-
pectivamente.

Merbots tiene como objetivo
avanzar en el desarrollo de siste-
mas de intervencion submarina.
Para ello, se planifica un uso ex-
tensivo de la cooperacion multi-
robot y sistemas de percepcion
multimodal. Hoy en dia, cuando
la zona de la mision es demasia-
do profundayarriesgada para ser
llevada a caboporlosbuceadores,
laalternativa consiste en elusode
vehiculos operados remotamen-
te (ROV). Esta es una solucion di-
ficily costosa que requiere unaso-
fisticada infraestructura de so-
porte y personal especializado.



