La UJI realiza con éxito las pruebas de un robot para
estudios subacuaticos - Levante de Castell6 - 10/03/2017
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Equipo de investigadores participantes en el proyecto Merbots. Levante-emy

La U]l realiza con éxito
las pruebas de un robot
para estudios subacuaticos

» El proyecto ayudara a los arquedlogos en sus trabajos bajo el mar » La
investigacion se esta haciendo conjuntamente con Girona y las Baleares

LEVANTE DE CASTELLO CASTELLO
BElequipodeinvestigaciénenro-
bética submarina de la Universi-
tat Jaume I (UJI) de Castell6 esta
realizando del 27 de febrero al 10
de marzo las pruebas de integra-
cién del proyecto Merbots, en el
que se han trabajado aspectos
para el desarrollo de unnovedoso
robot de intervencién submarino
que pueda auxiliar alos arquedélo-
gos en sus estudios subacuaticos.
Los trabajos se estan llevando a
cabo de forma coordinada por la
UJTjunto con el Centro de Investi-
gacién de Robética Submarina de
laUniversidad de Gironay el Gru-
po de Robética Submarina de la
Universidad de las Islas Baleares,
los cuales sonresponsables delsis-
tema de manipulacién, el vehicu-
lomovil, yel sistema de vision, res-
pectivamente.
Laspruebasdeintegracién, que
se estan desarrollando con éxito
en agua dulce en el Centro de In-
vestigacién de Robética Submari-
na de la Universidad de Girona,
culminarén a finales del mes de

Las pruebas empezaron el 27 de febrero. LevanTe-emv

marzo cuando el sistema se valide
enelmar.

Cabe destacar que gracias a los
estudiantes de doctoradodelaUJI
Diego Centelles, Javier Pérez,
Eduardo Rubino, Juan Carlos Gar-
cia, Antonio Penalver, Javier Fres-
neda y David Fornas, asi como a
los profesores Pedro Sanz, Ratl
Marin, José Manuel Claver, Alber-

to Alvares, Jorge Sales, y José Vi-
cente Marti, se han conseguido
avances destacados en este ambi-
to, como por ejemplo el envio de
imagenesytelemetria por canales
inaldmbricos submarinos (sénar
y radio frecuencia), la manipula-
cién auténoma y la interfaz de
usuario con técnicas de realidad
virtual.




