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Losrobots dela UJl viajan a Japon

» El Laboratorio de Robdtica Inteligente de la Jaume | competira en el Amazon Robotics Challenge 2017
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M El Laboratorio de Robética
Inteligente (RobInLab) de la
Universitat Jaume [ ha sido uno
delos 16 equipos seleccionados
para participar en el Amazon
Robotics Challenge 2017
(ARC2017), que tendrd lugaren
Nagoya (Japén) en elmes deju-
lio junto con el congreso Robo-
Cup 2017. Se trata de una com-
peticién patrocinada porlaem-
presa Amazon con el objetivo
de fomentarlainvestigacién en
manipulacién robédtica para
que los robots puedan even-
tualmente manejar objetos de
forma auténoma en los alma-
cenes de Amazon.

Hoy en dia, ningtin robot in-
dustrial puede reconocer ni si-
quierauna pequena fracciéonde
los millones de articulos que
Amazon vende, y mucho me-
nosrecogerlos, agarrarlosymo-
verlos con seguridad. La reco-
leccién y estiba automatica y
comercialmente viable en en-
tornos no estructurados es to-
davia un reto importante.

El objetivo declarado de
Amazon es fortalecer los lazos
entre las comunidades robdti-
casindustriales y académicasy
promover soluciones abiertasy
compartidas a algunos de los
grandes problemas de la auto-
matizacion no estructurada. El
reto combina reconocimiento
de objetos, reconocimiento de
poses, planificacién de agarre,
manipulacion flexible, planifi-
cacién de movimiento, planifi-
cacion de tareas, ejecucion de
tareas y deteccion y recupera-
cién de errores.

Los dos primeros desafios,
antes llamados el Amazon Pic-
king Challenge, se enmarcaron
dentrodel congreso ICRA, cele-
brado en Seattle en 2015, yla
RoboCup 2016, en Leipzig. Esta
eslaterceraediciéndelretoyse
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ha incrementado la compleji-
dad delastareas: ahora, nosolo
el robot debe recoger objetos
predefinidos de los estantes y
guardarlos, sino que también
debe ser capaz de reconocer y
manipular objetos desconoci-
dos de cajas a estanterias y vi-
ceversa, probando las capaci-
dades de adaptacion de los ro-
bots.

Un comité de expertos de
Amazon seleccionoé a dieciséis
equipos entre los solicitantes,
equipos de todo el mundo que
van desde los mejores progra-
mas de robética académica
hasta asociaciones entre el
mundo académico y la indus-
tria, pasando por nuevas star-
tupsderobdtica. Elequipodela
UJI estd formado principal-
mente pormiembros de RobIn-

Lab, junto con estudiantes del
Master Erasmus Mundus en
Robética Avanzada. RobInLab
tiene experiencia previa en esta
competicién, ya que particip6
en la primera edicién del reto.

Esta investigacion estd fi-
nanciada en parte por el Minis-
terio de Economiay Competiti-
vidad a través del proyecto de
investigacion RoboPicker (sis-
tema robético para recoger ar-
ticulos en almacenes de venta
online) que aborda un proble-
ma similar.

El prototipo desarrollado
serd adaptado a partir de unro-
botBaxter, de Rethink Robotics,
yserdsometido aunprocesode
evaluacion, validacién y de-
mostracion en el laboratorio de
la UJI que reproduce las condi-
ciones del desaffo.




