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LaJaume I compite en una
prueba de robotica en Seattle

» Un grupo de investigacion participa en un desafio que consiste en la
creacion y programacion de un robot que debe coger 27 objetos distintos

LEVANTE DE CASTELLO CASTELLG

Bl Cinco miembros del grupo Ro-
botic Intelligence Laboratory
(http://robinlab.uji.es/) de la UJI
se encuentran en Seattle (EEUU)
para participar en la primera edi-
cién del Amazon Picking Cha-
llenge, un desafio que ha sido
convocado como parte del con-
greso ICRA 2015y que organizala
conocida compania Amazon.

La prueba consiste en la crea-
cién y programacion de un robot
que debe, en un tiempo limitado
y sin danarlos, coger una serie de
objetos colocados en los cajones
de una estanteria y colocarlos en
una caja. Los objetos son de 27 ti-
pos distintos y variados en forma,
tamano y caracteristicas, yendo
desde cajas de galletas de cartén
hasta pelotas en una bolsa de
pléstico transparente.

Para afrontar el desafio el gru-
po utilizard un robot tipo Baxter
(http:/ /www.rethinkrobotics.com/
baxter/), que es la tltima adqui-
sicién dellaboratorio. El Baxter es
unrobot equipado con dos brazos
manipuladores, camaras y ultra-
sonidos, creado para funcionar
en presencia de seres humanos.
Para facilitar el trabajo, los inves-
tigadores del grupo lo han modi-
ficado, creando manipuladores
mas adecuados parala tarea y ki-
nects para poder observar los ob-
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Un robot del grupo de investigacion de la UJI. Levante-emv

jetos en tres dimensiones.

El Laboratorio de Inteligencia
Robdtica de la Universitat Jaume
I agrupa a investigadores que
comparten un interés comun por
el razonamiento espacial, la ma-
nipulacion, la percepcién y el mo-
vimiento en el marco de los siste-
mas robodticos, manteniendo
siempre un punto de vista aplica-
do. Este desafio se adapta bien a
las caracteristicas del grupo, dado
que desde el principio su foco ha
estado en la manipulacién cogni-
tiva por medio de la coordinacién
sensomotora de brazos robots,
manos y sistemas de percepcion.
Ellaboratorio ha participado en di-

versos proyectos internacionales
y algunos de sus sistemas de ma-
nipulacién perceptual han tenido
un impacto considerable, como el
UJI Librarian Robot, el UJI On-line
Robot o el UJI Service Robot.

Aunque existe un premio mo-
netario para el ganador, la finali-
dad dela competicién es promo-
cionar la robética y todo el soft-
ware producido dentro del marco
de este desafio pasard a ser de ac-
ceso libre. El grupo estd interesa-
do enla posibilidad de comparar
su trabajo con otros investigado-
res. ya que en esta competicién se
enfrentaran a algunos de los me-
jores grupos del mundo



